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PROLOGO

Innumerables son las situaciones en las que los ingenieros, arquitectos, gedgrafos,
gedlogos, planificadores y urbanistas necesitan conocer con cierta exactitud, la forma y
tamafio de un determinado sector de la superficie terrestre.

Dos diferentes disciplinas se ocupan de la medicién y representacion de la superficie
terrestre. La GEODESIA, que se encarga de estudiar grandes extensiones de tierra y la cual
considera a la tierra como un elipsoide de revolucion, y la TOPOGRAFIA, que se dedica a
extensiones mas pequefias, considerando la superficie terrestre como una superficie plana.
La escogencia del método a utilizar para la representacion de la superficie terrestre
dependera de la extension y finalidad del trabajo.

Siendo que la representacion de la superficie terrestre es indispensable en todas y cada
una de las fases de cualquier proyecto de ingenieria, y que la mayoria de nuestros proyectos
abarcan zonas que pueden considerarse dentro de los limites del campo topografico, el
presente texto se dedica al estudio de la TOPOGRAFIA PLANA y sus aplicaciones en
algunos de los campos de la ingenieria civil.
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