INGENIERIA DE SISTEMAS

Sistemas de Control



¢Queé es el control?

“Regulacién automatica o manual sobre un
sistema”

Sistema:

Conjunto de elementos interrelacionados
entre si para lograr un objetivo.



Sistema de Control

* Los sistemas de control estan formados por
un conjunto de dispositivos de diversa
naturaleza (mecanicos, eléctricos,
electrénicos, neumaticos, hidraulicos) cuya
finalidad es controlar el funcionamiento de
una maguina o de un proceso.



Sistemas de control

e Uso de senales diferenciales,
determinados mediante la comparacion
de valores actuales con valores
deseados, como los medios para

controlar un sistema.



Ejemplo de sistemas de control
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Teoria de control

* Es una rama interdisciplinaria de la ingenieria
v la matematica que se encarga del estudio
del comportamiento de los sistemas
dinamicos.



Objetivos del control de sistemas

e Estabilidad
e Seguimiento de trayectorias
* Rechazo de perturbaciones




Tipos de sistemas de control

Lazo abierto

Entrada ACITIETIES 2 HomiTe: Sistema Salida



Tipos de sistemas de control

Lazo cerrado

: Elementos de Control ] .

Sensor <




Flementos de los sistemas de control

Variable controlada
Variable manipulada
Planta
Perturbaciones
Sensor

Actuador

Sefal de referencia



Ejemplo

e Llenar un tanque de agua hasta un nivel X




* Operado por una persona
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Esquema de control

 Operado automaticamente
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Esquema de control

* Diagrama de bloque
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Materias de la opcidn Sistemas de
Control

Instrumentacion 1 y 2: Conocimientos basicos
de instrumentacion acerca de circuitos
electronicos e instrumentacion industrial.




Control 1y 2

 Analisis de los sistemas de control en el
dominio temporal y frecuencial.

* Diseno de estrategias de control de
sistemas lineales invariantes en el tiempo
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Automatizacion 1y 2

* Conocer el funcionamiento de las tecnologias
de campo.



Senales y Sistemas

e Analisis y procesamiento de senales continuas
y discretas, basico para el desarrollo de
disenos de sistemas de control.



Control 3

* Implementacion practica de los conceptos
adquiridos

— Muestreo de datos y disefio de controladores



Aplicaciones de procesadores en
control
* Uso de microprocesadores, manejo de

interfases y dispositivos para realizar acciones
de control.



ldentificacion de Sistemas

e Construccién de modelos matematicos
empiricos de procesos a partir de las
experiencias sobre los mismos.



Topicos de control y automatizacion

e Seminario



